
제 3장 원점 
  

- 3-1 - 
 

 
 
 
 

 

  

 

원 점 3 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



제 3장 원점 
  

- 3-2 - 
 

 
                                      [ 메모 사항 ] 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



제 3장 원점 
  

- 3-3 - 
 

제 3장 원점 
 

3.1 원점 
 

원점이란 기계상의 고정위치로 전원인가 후 반드시 원점복귀수행으로 제어기에 인식시켜야 합니다. 

원점복귀 완료 후 원점을 기준으로 기계좌표계(P11)를 설정하고 모든 이동 명령의 좌표는 이를 기

준으로 합니다. 

원점복귀수행의 속도 및 방식은 파라미터에 의합니다. 

 

3.2 원점복귀의 수행 

 

1) 아날로그 서보 모터(MSC-80A 또는 MSC-80P(C상이 있는 경우)) 
 

      그림 3.1 (“P111 원점복귀 방법”이 ‘원점방법 1’인 경우) 
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2) 아날로그 서보 모터(MSC-80A 또는 MSC-80P(C상이 있는 경우))  
 

     그림 3.2 (“P111 원점복귀 방법”이 ‘원점방법 2’경우) 
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3) 스탭 모터(MSC-80P(C상이 없는 경우)) 
 

       그림 3.3 (“P111 원점복귀 방법”이 ‘원점복귀 1’인 경우) 
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4) 스탭 모터(MSC-80P(C상이 없는 경우)) 
 

     그림 3.4 (“P111 원점복귀 방법” ‘원점복귀 2’인 경우) 
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