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10.1 드라이버 인터페이스 (MCS-80A/80P) 
 
1)MCS-80A 
1-1)MCS-80A 와 미쯔비시 서보드라이브 MELSERVO-J 의 인터페이스 

 
 
 서보드라이브 

미쯔비시 

(속도)MELSERVO-J 
이모션텍 

MCS-80A 

+ 2 4 V  
IN

F .G

2

3
4

5
6

7

1 1

1 0

2 4 V  G N D

A + (1 )

A -(1 )

B -(1 )

B + (1 )

C + (1 )

C -(1 )

A C M D (1 )

A G N D (1 )

A 1 6

A 1 7

A 1 5

B 2

A 2 0

A 6

A 7

A 5

B 1

A 9

B 5

B 1 5

B 8

L A

L A R

L B

L B R
L Z

L Z R

V C

L G

C O M

S O N

S G

E M G

S T 11 5

O U T C O M

2 5+ 2 4 V

4 6O U T 0 (S V O N 1 )

1 6IN C O M

B 1 8 A L M4 1IN 0 (S V R D Y 1 )

2 4 V  G N D

A + (2 )

A -(2 )

B -(2 )

B + (2 )

C + (2 )

C -(2 )

A C M D (2 )

A G N D (2 )

+ 2 4 V

O U T 1 (S V O N 2 )

IN 1 (S V R D Y 2 )

2 7

2 8

2 9

3 0

3 1

3 2

3 5

3 6

4 0

5 0

1 7

2 2

4 9

 

(MELSERVO-J 

의 Case) 
(MCS 의 Case) 

B15(EMG),B8(ST1)<- ->24V GND 

PARAMETER 41:“ 0110”  

->정,역전 스트로크엔드신호 무시 

 
 
 

 
 
 



제 10 장 결선도 
 

- 10-4 - 
 

 
1-2)MCS-80A 와 LG 서보드라이브 FDA-5000 의 인터페이스 

 

 

 
 이모션텍 

MCS-80A 

F .G

2

3
4

5
6

7

+ 2 4

1 1

1 0

1 5
2 4 V  G N D

A + (1 )

A -(1 )

B -(1 )

B + (1 )

C + (1 )

C -(1 )

A C M D (1 )

A G N D (1 )

3 2

3 1

3 0

2 7

2 1

1 5

7

6

5

1

1 8
3 9

4 0

2 5

4 9

P A

/P A

P B

/P B
P Z

/P Z

S P D

G N

R D Y

S V O
E S T

C C W

C W

G N D

2 5+ 2 4 V

1 6IN C O M

4 9O U T C O M

4 6O U T 0 (S V O N 1 )

4 1IN 0 (S V R D Y 1 )

2 4 V  G N D

A + (2 )

A -(2 )

B -(2 )

B + (2 )

C + (2 )

C -(2 )

A C M D (2 )

A G N D (2 )

+ 2 4 V

O U T 1 (S V O N 2 )

IN 1 (S V R D Y 2 )

2 7

2 8

2 9

3 0

3 1

3 2

3 5

3 6

5 0

1 7

2 2

4 0

(MCS 의 Case) (FDA-5000의  

Case) 

39(

15(

 
 
 
 

서보드라이브 

(속도)FDA-5000 
V  IN

O

O

O

O
O

O

IN

D

N E N
O P

L IM

L IM

2 4

 

ESTOP),40(CWLIM), 

CCWLIM)<-->24V GND 
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1-3) MCS-80A 와 대우 서보드라이브의 인터페이스 

 

 
 서보드라이브 

(속도)대우 

+ 2 4 V  IN

2

3
4

5

6

7

1 1

1 0

1 6

2 5

2 0

1

2
3 3

3 4

3 7

3 8

/P L B

P L A

/P L A
P L Z

/P L Z

V C M D

/V C M D

A + (1 )

A -(1 )

B -(1 )

B + (1 )

C + (1 )

C -(1 )

A C M D (1 )

+ 2 4 V

IN C O M

A G N D (1 )

1 9 P L B

4 6

4 9

3 1

2 8

3 2

/S V O N

/A L M

2 4 G N D

O U T 0 (S V O N 1 )

O U T C O M

2 7 A L M4 1

1 5
2 4 V  G N D

IN 0
(S V R D Y 1 )

4 7 N -O T

4 8 P -O T

F .G

A + (2 )

A -(2 )

B -(2 )

B + (2 )

C + (2 )

C -(2 )

A C M D (2 )

+ 2 4 V

A G N D (2 )

O U T 1 (S V O N 2 )

2 4 V  G N D

IN 1 (S V R D Y 2 )

2 7

2 8

2 9

3 0

3 1

3 2

3 5

3 6

5 0

4 0

1 7

2 2

(MCS 의 Case) (대우 의 Case) 

 

 
 
 
 

ENCODER A 상과 B 상이 바뀜에 주의

47(N-OT), 48(P-OT)<- ->24V GND 
이모션텍 

MCS-80A 
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1-4) MCS-80A 와 매트로닉스 서보드라이브 인터페이스 

 
 

이모션텍 

MCS-80A 
서보드라이브 

(속도)APD-VS 

50 +24V IN

2

3
4

5
6

7

11

10

16

25

32

33
30
31
4

5

27

8

A O

/A O
B O
/B O
Z O
/Z O

S P D C O M

G N D

A + (1)

A -(1)

B -(1)
B + (1)

C + (1)
C -(1)

A C M D (1)

+ 24V

IN C O M

A G N D (1)

46

49

47

18

19

20

S V O N

E M G

C W LIM

C C W LIM

O U T 0(S V O N 1)

O U T C O M

40
41
R D Y +
R D Y -

41

1524V  G N D

 IN 0  
(S V R D Y 1)

A + (2)

A -(2)

B -(2)

B + (2)

C + (2)

C -(2)

A C M D (2)

+24V

A G N D (2)

O U T 1(S V O N 2)

24V  G N D

IN 1(S V R D Y 2)

2

2

2

3

3

3

3

3

5

4

1

2

 (APD-VS의 

 
 

(MCS 의 Case)
- 10-6 - 

F .G

7

8

9

0

1

2

5

6

0

0

7

2

 

Case) 

18(EMG), 19(CWLIM),  

20(CCWLIM)<- ->24VGND 
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1-5) MCS-80A 와 삼성 서보드라이브 CSDJ 의 인터페이스 

 

 

 
 이모션텍 

MCS-80A 
서보드라이브(속도) 

삼성 CSDJ 

2

3
4

5
6

7

1 1

1 0

1 6

2 5

A + (1 )

A -(1 )

B -(1 )

B + (1 )

C + (1 )

C -(1 )

A C M D (1 )

+ 2 4 V

IN C O M

A G N D (1 )

3 2

3 0

3 4

1 9

3 1

2 9

3 3

2 0

1

/E B

/E A

/E C

V -R E F

E B

E A

E C

V R E F -S G

+ 2 4 V IN

4 6

4 9

F .G

O U T 0 (S V O N 1 )

O U T C O M

4 1

1 52 4 V  G N D

IN 0
(S V R D Y 1 ) 4 5

4 6

3

4

5

/S A L M +

/S A L M -

/S V -O N

P -O T

N -O T

A + (2 )

A -(2 )

B -(2 )

B + (2 )

C + (2 )

C -(2 )

A C M D (2 )

+ 2 4 V

A G N D (2 )

O U T 1 (S V O N 2 )

2 4 V  G N D

IN 1 (S V R D Y 2 )

2 7

2 8

2 9

3 0

3 1

3 2

3 5

3 6

5 0

4 0

1 7

2 2

(MCS 의 Case) (CSDJ의 Case) 

 

 
 
 
 
 
 
 

 

ENCODER A 상과 B 상이 바뀜에 주의

4(P-OT), 5(N-OT)<- ->24V GND 
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1-6) MCS-80A 와 야스카와 서보드라이브 SIGMA 의 인터페이스 

 
 
 
 

40 /S -O N

F .G

47 +24

2

3
4

5
6

7

11

10

35

36

33

34
19

20

5

6

P B O

/P B O

P A O

/P A O
P C O

/P C O

V -R E

S G

24V  G N D

A +(1)

A -(1)

B -(1)

B +(1)

C +(1)

C -(1)

A C M D (1)

A G N D (1)

42

43

29 /S -R

30 /S -R D

P -O T

N -O T

+ 24V 25

IN C O M 16

IN 0(S V R D Y 1) 41

15

O U T 0(S V O N 1) 46

O U T C O M 49

24V  G N D

A +(2)

A -(2)

B -(2)

B +(2)

C +(2)

C -(2)

A C M D (2)

A G N D (2)

+24V

IN 1(S V R D Y 2)

O U T 1(S V O N 2)

27

28

29

30

31

32

35

36

50

40

17

22

이모션텍 

MCS-80A 

(MCS 의 Case) (SGMA의 Case) 

ENC

42(

 
 
 
 
 
 

 

 

서보드라이브 

(속도)야스카와 

 SGMA 
V

F

D Y +

Y -

 

ODER A 상과 B 상이 바뀜에 주의 

P-OT), 43(N-OT)<- ->24V GND 
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2. MCS-80P 
2-1) MCS-80P 과 대우 서보드라이브 인터페이스 
 

 

 

1 0

1 1

1 2

1 3

2 4

2 5

C W /P U L S E + (1 )

C W /P U L S E -(1 )

2 2

2 3

P P A

P P A /

C C W /D IR + (1 )

C C W /D IR -(1 )

P P B

P P B /

+ 2 4 V  IN

1 6IN C O M

2 0

1

2

3 3

3 4

/P L B

P L A

/P L A

P L Z

/P L Z

1 9 P L B2

3

4

5

6

7

A + (1 )

A -(1 )

B + (1 )

B -(1 )

C + (1 )

C -(1 )

+ 2 4 V 2 5

4 6

4 9

3 1

3 2

/S V O N

2 4 G N D

F .G

O U T 0 (S V O N 1 )

O U T C O M

4 1IN 0 (S V R D Y 1 )

2 8

4 7

4 8

/A L M

N -O T

P -O T

2 7 A L M

2 4 V  G N D 1 5

C W /P U L S E + (2 )

C W /P U L S E -(2 )

C C W /D IR + (2 )

C C W /D IR -(2 )

A + (2 )

A -(2 )

B + (2 )

B -(2 )

C + (2 )

C -(2 )

+ 2 4 V

O U T 1 (S V O N 2 )

IN 1 (S V R D Y 2 )

2 4 V  G N D

3 5

3 6

3 7

3 8

2 7

2 8

2 9

3 0

3 1

3 2

5 0

4 0

1 7

2 2

  

이모션텍 

MCS-80P 
서보드라이브 

(위치)대우 

(MCS 의 Case) (대우의 Case) 

47(N-OT), 48(P-OT)<- ->24V GND 
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2-2) MCS-80P 와 매트로닉스 서보드라이브 인터페이스 
 
 
 

이모션텍 

MCS-80P 

10

11
12

13

9

10

11

12

C W /P U LS E +(1)

C W /P U LS E -(1)
C C W /D IR +(1)

C C W /D IR -(1)

P F+

P F-
P R +

P R -

16IN C O M 50 +24V IN

32

33
30

31

4

5

A 0

/A 0
B 0

/B 0
Z0

/Z0

2

3
4

5
6

7

A +(1)

A -(1)
B +(1)

B -(1)
C +(1)

C -(1)

25+24V

46

49

47

18

19

20

S V O N

E M G

C W LIM

C C W LIM

F.G

O U T0(S V O N 1)

O U TC O M

41 40
41
R D Y +
R D Y -

IN 0
(S V R D Y 1)

24V  G N D 15

C W /P U LS E +(2)

C W /P U LS E -(2)

C C W /D IR +(2)

C C W /D IR -(2)

A +(2)

A -(2)

B +(2)

B -(2)

C +(2)

C -(2)

+24V

O U T1(S V O N 2)

IN 1(S V R D Y 2)

24V  G N D

35

36

37

38

27

28

29

30

31

32

50

40

17

22

 (APD - VS의 

 Case) 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

18(EMG), 19(CWLIM), 

20(CCWLIM)<- ->24V GND 
서보드라이브 

(위치)APD-VS 
(MCS 의 Case)
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2-3) MCS-80P 와 미쯔비시 서보드라이브 MELSERVO-J 의 인터페이스 
 
 
 
 

서보드라이브 

(위치)미쯔비시 

MELSERVO- J 
 
 

10

11
12

13

F.G

C W /P U LS E +(1)

C W /P U LS E -(1)

C C W /D IR +(1)

C C W /D IR -(1)

A 13

A 12

B 18

A 9

B 5

A 20

A 3

A 2

B 15

P G

N G

A LM

C O M

S O N

S G

P P

N P

E M G

1524V  G N D

49O U TC O M

25+24V

16IN C O M

46O U T 0(S V O N 1)

41IN 0(S V R D Y 1)

C W /P U LS E +(2)

C W /P U LS E -(2)

C C W /D IR +(2)

C C W /D IR -(2)

A +(2)

A -(2)

24V  G N D

+24V

O U T 1(S V O N 2)

IN 1(S V R D Y 2)

35

36

37

38

27

28

50

17

22

40

A 16
A 7

A 17
A 5

A 15

LA R
LB

LB R
LZ

LZR

3
4

5
6

7

A -(1)
B +(1)

B -(1)
C +(1)

C -(1)

A +(1) 2 A 6 LA

B +(2)

B -(2)

29

30

C +(2)

C -(2)

31

32

(MCS 의 Case) (MELSERVO-J 의 

         Case) 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

B-15(EMG)<- ->24V GND 

PARAMETER: "0110"->정역전 스트로크앤드신호 무시 
이모션텍 

MCS - 80P 
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2-4) MCS-80P 와 삼성 서보드라이브 CSDJ 의 인터페이스 
 

 
 

1 0

1 1
1 2

1 3

1 2

1 4

C W /P U L S E + (1 )

C W /P U L S E -(1 )
C C W /D IR + (1 )

C C W /D IR -(1 )

P L U S

/P U L S
S IG N

/S IG N

1 1

1 3

1 6IN C O M 1 + 2 4 V IN

3 2

3 0

3 4

3 1

2 9

3 3

/E B

/E A

/E C

E B

E A

E C

A + (1 )

A -(1 )

B + (1 )

B -(1 )

C + (1 )

C -(1 )

2

3

4

5

6

7

+ 2 4 V 2 5

4 6

4 9

3

4 6

S V -O N

/S A L M -

F .G

O U T 0 (S V O N 1 )

O U T C O M

4 1 4 5 /S A L M +

IN 0
(S V R D Y 1 )

4

5

P -O T

N -O T2 4 V  G N D 1 5

C W /P U L S E + (2 )

C W /P U L S E -(2 )

C C W /D IR + (2 )

C C W /D IR -(2 )

A + (2 )

A -(2 )

B + (2 )

B -(2 )

C + (2 )

C -(2 )

+ 2 4 V

O U T 1 (S V O N 2 )

IN 1 (S V R D Y 2 )

2 4 V  G N D

3 5

3 6

3 7

3 8

2 7

2 8

2 9

3 0

3 1

3 2

5 0

4 0

1 7

2 2

(MCS 의 Case) (CSDJ의 Case) 

 
 
 
 
 
 

4(P-OT), 5(N-OT)<- ->24V GND 
이모션텍 

MCS-80P 

서보드라이브 

(위치)CSDJ 삼성 
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2-5)MCS-80P 와 야스카와 서보드라이브 SIGMA 와의 인터페이스 
 

 

 
 서보드라이 

(위치)야스카와 

SIGMA 

 
 
 
 
 

이모션텍 

MCS-80P 

1 0

1 1
1 2

1 3

C W /P u ls e + (1 )

C W /P u ls e -(1 )

C C W /D ir-(1 )

C C W /D ir+ (1 )

7

8

1 1
1 2

P U L S

/P U L S

S IG N

/S IG N

4 6

4 9

4 0 /S -O NO U T 0 (S V O N 1 )

O U T C O M

4 7 + 2 4 V1 6IN C O M

4 2

4 3

2 9 /S -R D Y +

IN 0
(S V R D Y 1 )

3 0 /S -R D Y -

4 1

P -O T

N -O T

A + (1 )

A -(1 )
B + (1 )

B -(1 )

C + (1 )

C -(1 )

2

3

4

5

6

7

3 5

3 6
3 3

3 4

1 9

2 0

P B 0

/P B 0

P A 0

/P A 0

P C 0

/P C 0

+ 2 4 V 2 5

2 4 V  G N D 1 5

C W /P u ls e + (2 )

C W /P u ls e -(2 )

C C W /D ir-(2 )

C C W /D ir+ (2 )

O U T 1 (S V O N 2 )

IN 1 (S V R D Y 2 )

A + (2 )

A -(2 )

B + (2 )

B -(2 )

C + (2 )

C -(2 )

+ 2 4 V

2 4 V  G N D

3 5

3 6

3 7

3 8

2 9

3 0

2 7

2 8

3 1

3 2

5 0

1 7

4 0

2 2

 (SIGMA의   
(MCS 의 Case)
- 10-13 - 

F .G

 

Case) 

42(P-OT), 43(N-OT)<- ->24V GND 
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2-6)MCS-80P 와 LG 서보드라이브 FDA-5000 의 인터페이스 
 
 
 
 서보드라이브 

(위치)FDA-5000 
이모션텍 

MCS-80P  

10

11

12

13

9

12

18

25

S V O N E N

G N D 24

F .G

21

R D Y +

39

40

15

E S T O P

C W LIM

C C W LIM

49 + 24V IN

C W /P U LS E +(1)

C W /P U LS E -(1)

11

10

P P F IN

P F IN

C C W /D IR +(1)

C C W /D IR -(1)

P P R IN

P R IN

1524V  G N D

25+24V

16IN C O M

46O U T 0(S V O N 1)

41IN 0(S V R D Y 1)

O U T C O M 49

C W /P U LS E +(2)

C W /P U LS E -(2)

C C W /D IR +(2)

C C W /D IR -(2)

24V  G N D

+ 24V

O U T 1(S V O N 2)

IN 1(S V R D Y 2)

A +(2)

A -(2)

35

36

37

38
27

28

50

17

22

40

A -(1)

B +(1)

B -(1)

C +(1)

C -(1)

3
4

5

6

7

32

6

31

5

30

/P A O

P B O

/P B O

P Z O

/P Z O

B +(2)

B -(2)
29

30

C +(2)

C -(2)

31

32

A +(1) 2 P A O7

 

(MCS 의 Case) (FDA-500 의 0

Case) 

39(ESTOP), 40(CWLIM), 15(CWLIM)<- ->24V GND 

 


